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Kontakt

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Tel. +49 241 80 21170
Fax +49 241 80 22150

Email: beerwerth[at]lembedded[dot]rwth-aachen[dot]de

Adresse: Ahornstr. 55, 52074 Aachen, Germany
Buro: Raum 2314 (Gebaude H)

Forschung

Ich bin Mitarbeiter in der Cyber-Physical Mobility Group. Ich erforsche dienste-orientierte
Softwarearchitekturen im Rahmen des SOMC Projekts. Zu meinen Forschungsinteressen zahlen
lernbasierte Regelung, Optimierung und Multiagentensysteme.

Abschlussarbeiten

Wenn du Interesse an einer Bachelor- oder Masterarbeit hast, kontaktiere mich bitte per E-Mail. Auch
Eigenvorschlage fur Themen sind moglich.

HiWi/WiHi Stellen

Aktuelle Stellenausschreibungen des Lehrstuhls findest du hier. Initiativbewerbungen sind ebenfalls
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willkommen. Deine Bewerbungen sollten eine Notenubersicht und einen kurzen Lebenslauf enthalten.
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