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* Sicherheitsanalyse und Regelung von Fahrzeugkolonnen
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Reachability Analysis for Managing Platoons at
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Reachability Analysis of Linear Systems with Stepwise
Constant Inputs
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Design and implementation of a vehicle dynamics
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Control Design for Generalized Platoon Problems
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Abschlussarbeiten

* Sichere Überquerung einer Kreuzung mit einer Fahrzeugkolonne

* Effiziente Überquerung einer ampelgesteuerten Kreuzung mit einer Fahrzeugkolonne

* Unterstützung eines fahrzeuginternen Ortungssystems durch Sensorfusion

Lehre

Wintersemester 2011/2012
Praktikum Systemprogrammierung

Sommersemester 2011
Praktikum Systemprogrammierung
Entwicklung NXT gesteuerter LEGO-Fahrzeuge mit Java

Wintersemester 2010/2011
Hardwarenahe Programmierung

Sommersemester 2010
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Automatisierungssoftware
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Einführung in die Technische Informatik
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