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Forschungsschwerpunkte

e Softwareentwicklung fur Fahrassistenzsysteme
o OpenStreetMap
o Energieeffizientes Routen
o Barrierefreies Routen
o Dreidimensionale Kartenmodelle

Sprechstunde

Nach Vereinbarung.

Projekte

e eNav - Mobiles Navigationssystem fur Elektrorollstihle
e CERM - Center for European Research on Mobility

e CiTi - Center for integrative Traffic investigation

e Aachen 2025

Ausschreibungen

e CiTi - Generierung von Verkehrsmodellen fir Vissim
e eNav - Qualitatssicherung und Qualitatsverbesserung des eNav Systems
e CERM - Entwicklung einer Rollstuhlsteuerung basierend auf RealTime-Android

Abschlussarbeiten
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In Bearbeitung

Abgeschlossen

e eNav - Evaulation des eNav-Systems durch Benutzerstudien
e Analyse des Energiemanagements der eNav-App
e CiTi - Generierung von Simulationsmodelle fur Vissim via Luftaufnahmen
e eNav - Collision-Avoidance System fur Elektrorollstihle
e CiTi - Halteliniendetektor
e eNav - Combine ALS data with OSM to produce a 3D-map
e CiTi - Simulationsgenerierung mit VISSIM via Skizzen
eNav - Entwicklung einer konsistenten A*-Heuristik fur das eNav-Routing
e eNav - Optimale Auswahl von Point of Interest Subsets fur eNav

CERM - Entwicklung einer Fernsteuerung eines Elektrorollstuhls

e CERM - Zentrale CERM Datenspeicherung via Ros
eNav - eNav Entwicklung auf Basis von PostgreSQL und Evaluierung
eNav - eNav Entwickelung auf Basis von Neo4j und Evaluierung
eNav - eNav Entwicklung auf Basis von PostgreSQL und Evaluierung

e CiTi - Automatische Simulationsgenerierung fur Vissim

eNav - Entwicklung einer HTML5-basierten Schnittstelle flir das mobile Navigationssystem eNav
eNav - Integration einer Komponente zum Melden von Barrieren in das eNav System
eNav - Automatisiertes Ermitteln von Offnungszeiten als Erweiterung fiir das eNav System
eNav - Untersuchung der Barrierefreiheit von Stralenraumen mittels Smartband-Technologie
am Anwendungsbeispiel der PontstraRe in Aachen
eNav - Erkennung von Bodenbeldgen mithilfe eines Smartphones
eNav - Integration des OPNV in eNav

Auszeichnungen

Jahr

Art

2017

the Best Paper Award of the 8th International Conference on Digital Human Modeling and
applications in Health, Safety, Ergonomics and Risk Management

2015

VdK Preis - vilmA (vorbildlich, individuell, leistungsstark, motiviert im Arbeitsleben)

2014

Beachtenswerter Lebensweg von Menschen mit Behinderung

2014

Menschen 2013
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